» < Fidelix

multi-24

Controleur de champ librement
programmable

¥ 12 entrées universelles

¥ 4 sorties numériques (relais)
¥ 4 sorties TRIAC (PWM)

> 4 sorties analogiques (0..10V)
¥ 100% librement programmable
¥ Connecteurs a ressort amovibles

¥ Simultanément Modbus client et serveur
sur 2 ports RS485 physiquement séparés

Programmation, connexion, mesure et contrdle

Le multi-24 est un controleur qui peut étre utilise pour
de nombreuses applications, notamment les chambres
d'hétel, le chauffage urbain, ou les petits systemes de
ventilation.

Le processeur du module execute son code
independamment, ce qui permet de réagir rapidement
et précisement lors de changements de mesures.

Le multi-24 utilise la norme internationale CEI 61131-
3 pour sa programmation, et peut étre utilise en
stand-alone, ou connecté via Modbus RTU & un
systéme de gestion de batiment pour recevoir les
paramétres et commandes ou émettre des alarmes
ou dautres données. La mémoire Flash interne du
module assure l'enregistrement de toutes les donneées,
méme en cas dinterruption de lalimentation ou des
communications.

Ce controleur peut également étre maitre Modbus pour
des capteurs et terminaux locaux intelligents, comme
par exemple ['écran Fidelix Modbus multiDISPLAY.

De plus, le multi-24 peut étre équipé d'un émetteur-
récepteur enocean pour connecter des capteurs et
des actionneurs sans fil.



Adresse Modbus : Ladresse du module multi-24 est
configurée avec les commutateurs DIP 1-6. Chaque
commutateur DIP représente une valeur binaire: DIP 1 = 32,
DIP2=16,DIP3=8DIP4=4DIP5=2DIP6 =1
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Exemple: pour définir ladresse Modbus
du moadule sur 21, activez les DIPs 2, 4 et 6
et désactivez les DIPs 1, 3 et 5. (DIP 2 = 16,
DIP4=4 DIP6 =1, 16+4+1 = 2])

Modbus speed on the slave connectors:

Utilisez "No parity, 8 data bits, & 1 stop bit", et le multi-24
détecte automatiquement la vitesse du bus (9600, 19200,
38400 ou 57600 bps). Si le multi-24 est le dernier module, la
boucle Modbus doit étre fermee en branchant une résistance
de 120 Qentre le cote A et le coté B de la boucle RS-485 (MA
et MB).

Consommation d'énergie: Le module multi-24 utiluse
100mA + 30mA par relais actif @ 24VCC.

Measurements: Le type de mesure (numérique ou
analogique, tension ou résistance) est défini dans le logiciel.
Tous types de mesures, sauf la tension, mettent une tension
de 3.33 V sur les entrées de mesure. Les connexions se font
selon les schémas suivants:

mesure
analogique 0-10 V

indication mesure
numérique analogique résistive
M1 - M12

]

P2, V1 - V4 A
’ actif
o GO GO

Aussi des capteurs a signal de courrant (0..25mA) peuvent
étre connectes aus entrées du multi-24. Une résistance
additionel de 137Q est nécessaire. Pour plus dinformation,
consultez le manual de programmation.

Sorties: Le multi-24 a 4 sorties analogiques 0.10V, et 4
sorties TRIAC (PWM). Les valeurs minimales e maximales se
configurent dans le logiciel. La charge maximaleest de 1A
par sortie TRIAC, et 10 mA par sortie 0..10V. Les connexions
se font selon les schémas suivants:

sortie TRIAC (PWM)

sortie analogique 0..10V

TL-T4

V1-v4

Encastrement/ boite: Le multi-24 peut étre commmandé sans
couvercle pour étre monte sur un rail DIN, dans un boitier a
couvercle fermé pour étre monté sur un rail DIN (comme
le montre la photographie ci-dessus), ou dans un coffret
d'installation électrique polystyrene IP55, ininflammable, IEC
695-2 -1.

A

: Al/DI 1 Ml o =uEn .

H A|//D| 5 M2 o ‘. . .‘ Exten?ocn card (;ormectors Modbus master IN B (-)
Al/DI 3 M3 o ~ Zr:i Communication mgdeﬁz w(])a;'tl'elé)llil\l A(+)
Al/DI 4 M4 o === With Modbus - ( ) .
Al/DI 5 M5 o master (MA+MB): External Modbus B (-)

Ay -4 . *
Al/DI 6 M6 o RJ12 -,9\- RxD (r'ecewe) External Modbus A (+)
Ground G0 o _\n,__l_ D q 0V out
Q- TxD (send) 24V out
Ground GO o @ ]
OVin
Al/DI 7 M7 o _
AT e o FUSE BA FAST =
Al/DI 9 M9 o *master OUT to slave
Al/DI 10 M10e

. A/DILL Mito .

. AUDIZ Mi2e  |F-RAM chip =1 20300 |No

5 roun ° |connector

. Ground o 17;*4 ODZCD NC ¢+ DO4

N

i — D1 OO} | cow

g AO 1 ° . ~ LD 7 -

i Triac 1 ° -0- RUN-LED T+ DO4 -

L 24VAC o o “1o(30OQ |No )

Ground o blinkingonce
AO 2 o persecond = OK D”/»f% o(JOJ |NC DO3
Triac 2 o - | o (:] OO COMJ
24 VAC o |Set 0 D, :
Ground ) gﬁ\j%?ggss =1 o B3 Cx) NO
AOS ° PBeremy O —ll °BOQ [NC D02
Triac 3 ° 16 NED o B] Cx) COM
24 VAC o 8 o | |EC (program) _6,_ LED — J
Groun: o |4ED | B M | \
AO 4 ° | q[E2 | f85ti <1 °A3OQ [no
Triac 4 o 1 & 3 B °A2CD ne bpot
24 VAC o O O [ F-- Zf
Ground ) oz =] o A1 O] [com
i SO LED J
Y 7y DO1
omemme e ennen 108 M e >



